
Pousse ensilage/fourrage RoboRebel de GEA 
Fiche technique

Le RoboRebel présente une toute nouvelle façon de pousser l’ensilage et le fourrage. Grâce à sa courroie rotative, il peut traiter 
une grande variété de types d’aliment. Le capteur intelligent mesure la charge sur la courroie et ajuste automatiquement la 
position du robot. Lorsqu’une pile plus importante est détectée, il ajuste sa position et pousse les aliments vers l’animal.

Caractéristiques standards
• Conçu pour circuler dans l’allée d’alimentation guidé par une bande 

magnétique installée au sol. 
• Il est alimenté au moyen de batteries et est programmable.
• Système de détection d’obstacles intégré qui stoppe le robot 

lorsqu’un contact est détecté avec un autre objet dans l’étable.
• Capacité de pousser un poids d’aliment jusqu’à 400 lbs (181.5 kg).
• Opère sur une surface plane et sèche qui présente un maximum de 

5 degrés d’inclinaison.
• La station de chargement est équipée d’un chargeur intelligent, une 

fois que les batteries du RoboRebel sont pleinement rechargées, le 
chargement cesse.

• Application web pour la programmation du robot et pour opérer le 
RoboRebel en mode manuel.

• Contrôle filaire intégrée pour opérer le RoboRebel en mode manuel.

Garantie 
limitée de ans2



Fiche technique et spécifications
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54” (1372 mm)

1469 lb
666 kg

GEA Farm Technologies Canada Inc.
4591 boul. St-Joseph, Drummondville, QC Canada J2A 0C6  
Tél. +1 819.477.7444 
Télec. +1 819.477.5565

GEA Farm Technologies, Inc.
1385 N. Weber Road, Romeoville, IL 60446  USA
Tél. +1 800.563.4685
Télec. +1 819.477.0486

47” 
(1189 mm)

44” 
(1126 mm)

22 ¾” 
(578 mm)

33” 
(826 mm)

27 lb
12.25 kg

Matériel Acier galvanisé, acier en carbone, polyuréthane, UHMV, nylon et acier inoxydable

Classification IP IP54

Voltage 24V DC

Capacité de la batterie 4 Batteries AGM 12 VDC @ 60Ah, 24 VDC @ 120 Ah

Durée de vie de la batterie 2 à 5 ans selon les cycles de chargement

Temps de chargement 1 minute de temps de chargement pour 1 minute d’opération

Technologie de chargement Lithium, électronique protégé pour le plomp acide (humidité/AGM/gel)

Temps d’opération maximum 1h ou 550 m (1800 pi)

Consommation moyenne d’énergie (chargement) 24 Ah (576 Wh)

Consommation moyenne d’énergie (veille) 1.5 Ah (36 Wh)

Consommation moyenne d’énergie (par jour à 
50% du temps de fonctionnement)

306 A (7.3 kW)

Vitesse 40 pi/min (12.2 m/min) maximum et une moyenne de 30 à 35 pi/min  (9.1 à 10.5 m/min)

Style de transmission Boîte d’engrenage entrainer par un moteur 24VDC 

Roues d’entrainement Durée de vie de 2 à 5 ans

Force de poussée Jusqu’à 400 lbs. (181.5 kg)

Poids maximum des aliments 6.22 lbs./pieds cube (100kg/mètre cube)*  *floor traction and humidity can reduce

Nombre d’heures de fonctionnement par jour 12 heures maximum selon des temps de charge et d’opération égaux

Pente maximum 5 degrés ou 11%

Pas maximum 0.25” (6.35mm)

Méthode de détection Capteur magnétique

Système de détection du trajet Détection de la polarité de la bande magnétique de 1/8’’ X 1/2’’ (3.17mm X 12.7mm) au sol

Rotation de la courroie Rotation bi-directionnelle

Système de détection d’obstacles Capteur intégré avec réinitialisation automatique

Usage à l’extérieur Capable de voyager à l’extérieur sur une surface solide munie d’une bande magnétique




